
Date Horaire Salle Etudiant Sujet Encadreur(s) Rapporteur Président

Salle 7
Emna 

Merzougui

Réalisation d'une commande de trajectoire gérée par une capteur 

sur un robot mobile le long d'une trajectoire prédéfinie
Kamel Mohamed Kahouli Omar Gamoudi Riadh

Salle 11 Ines Henchir Conceptiond'un système de supervision de production 
Bennaji Najoua et 

Nouma Fayçal
Aidi Imen Hadrich Abir

Salle 10
Mounira 

Gabsi

Etude et réalisation d'une carte d détection des défauts capteurs à 

la base de PIC 
Kamel Mohamed Bennaji Najwa Amdouni Imen

Salle 11 Imed Tayeb
Contrôle et gestion d'un système de voiture embarquée via carte 

arduino
Gamoudi Riadh Frikha Tarek Grouz Faten

Salle 10
Mbarka 

Khaled

Conception d'une carte de détection des défauts d'un capteur 

pyroélectrique PVDF à base de microcontrôleur
Bennaji Najoua Gamoudi Riadh Aidi Walid

Salle 11
Fethia 

Mehdaoui
Etude d'une commande de poste de soudure SORETOL Kamel Mohamed Smaoui Nadia Kardous Faten
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